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한줄설명 무인자율주행을 위해 실시간 3차원 환경정보를 획득하는 레이저 기반의 Lidar기술

성과개요
◯ 단일 검출기 기반의 스캔방식으로 고정밀 해상도(320x240) 성능 확보 
◯ 어레이 검출기 기반의 Flash방식으로 이동 중 떨림, 이동방향으로의 스캐너 운용 대비 

신뢰성 확보

성과 개념도

성과 우수성

◯ ETRI 고유 특허 (“Dynamic Range Three-dimensional Image System”(US 9170333, 
2015) 등) 기반의 통합 고정 광검출기 기반의 Lidar 시스템 확보 

◯ 특히, QVGA급 (360x240) 해상도 확보로 세계 최고수준의 상용제품(128x128)에 비해 4배 
이상의 우수한 해상도 성능 확보

◯ 세계에서 2번째로 3차원 선형모드 flash ROIC 및 카메라 구현 성공

활용 분야 ◯ 무인 자동차 및 로봇의 3차원 영상센서

파급 효과
◯ 차량, 차선, 보행자 및 장애물의 인식을 획기적으로 향상시켜 무인자동차 시대 개막을 

앞당길 수 있음
◯ 전 세계 자동차(2013년 8,000만대)중 10%장착 시 세계시장 규모는 예상매출액 8조원에 

이를 것으로 전망


